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ASENNUSOHJE

Varoitussymboli

Kunnossapito/Korjaus

Kaytostad poisto ja
kierratys

TURVAOHIJE

Ohjausyksikkod saa kiyttad vain sen ollessa taysin teknisesti
toimiva.

Turvallisuuteen vaikuttavat vauriot ja viat on korjattava
viipymatta.

Ohjausyksikon toimintakuntoisuus on tarkastettava
sdannollisesti.

Vain pateva henkilosto saa tehdd vianmaéaritys- ja korjaustoita.
Madrédysten mukaisen sahkoisen suojauksen on oltava
toteutettuna.

Jos komponentteja tai koko ohjausyksikké vaihdetaan, noudata
alla annettuja ohjeita:

Tavoitteena on, etta mahdollisimman suuri osa raaka-aineista
kierrdtetadn ja ettd niiden ympéristovaikutukset ovat
mahdollisimman vahiiset.

Al3 koskaan heitd séhkékomponentteja tai elektroniikkaromua
roskiin, vaan kdytd aina niille tarkoitettuja talteenottopaikkoja.
Toteuta kdytostapoisto niin ymparistoystavallisesti kuin teknisesti
on mahdollista. Kierratd mahdollisimman paljon.

Tissd kuvauksessa kéytetdan seuraavassa kuvattuja symboleja ja ohjeita.

Naissé tarkeissd ohjeissa késitelldan kiytonaikaisia henkilokohtaisia suojavarotoimia ja

teknista turvallisuutta.

“Turvaohje” tarkoittaa ohjeita ja menetelmis, joita noudattamalla
valtytddn henkil6- ja laitevahingoilta.

Hengenvaara! Sahkévirtaa sihkoisissd komponenteissa!
Huomautus! Katkaise padvirransyotto, ennen kuin irrotat kannen.

Ala koskaan koske sihkokomponentteihin tai -koskettimiin, jos
padvirransy6ttod ei ole katkaistu. Muussa tapauksessa vaarana on
sahkoisku tai hengenvaara.

Laitteiston kytkentdrimat ovat jannitteiset myds paavirransyoton
katkaisun jéalkeen.



VALMISTAJAN ILMOITUS
VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS
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standardit

IBC control AB
Brdnnerigatan 5 A
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Ruotsi

Puhelin +46 42 33 00 10

Py6rivan limmonvaihtimen ohjausyksikko
VariMax50 NG

EMC Directive 2014/30/EU
Low Voltage Directive 2014/35/EU
RoHS Directive 2011/65/EU including Delegated Directive EU2015/863

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical
and Electronic Equipment Regulations 2012

BS EN 61800-3:2018 - Emission kategori C1, Immunitet second environment

BS EN 61800-5-1:2007/A1:2017 - The control unit is intended for installation
in environments with a pollution rating of 2 (Pollution degree 2)

Tama vakuutus annetaan valmistajan vastuulla

Hoégands 2021-09-01
IBC control AB
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Christer Persson
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Kéytimme téssé tuotteessa versiota FreeRTOS v6.1.0 (http://www.freertos.org)

ja ladhdekoodin saa meiltd.
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TOIMINTAKUVAUS

« VariMax50 NG siséltyy ohjausyksikkosarjaan, joka on mukautettu, tarvittaessa kayttien
asianmukaisia lisitoimintoja, ohjaamaan py6rivda limmonvaihdinta optimaalisella
tavalla.

Sarjassa on kaksi kokoa: VariMax25 NG ja VariMax50 NG.
Molemmat ohjausyksikét kayttavit 3-vaiheista askelmoottoria.
Ohjausyksikoiden tulosignaali on 0-10 V.

o VariMax50 NG on tarkoitettu enintddn 2 500 mm:n roottoreille, joiden roottorinopeus on
maksimissaan 12 r/min. Jos roottorin on pyorittivdi nopeammin, roottorin halkaisijaa on
pienennettdva.

» VariMax50 NG:ssd on sisdiset Modbus-toiminnot.
Katso lisdtietoja kayttoohjeesta verkkosivustoltamme www.ibccontrol.se

o VariMax50 NG:ssd on yhdysrakenteinen tulosignaalin siirto, miki tarkoittaa,
ettd roottorin hyotysuhde maérdytyy suhteessa tulosignaaliin.

« VariMax50 NG:ssi on kiintedsti asetettu 0,1 V:n kynnysarvo (hystereesi 0,13-0,07 V).
Jos tulosignaali jad alle timan arvon, roottori pysahtyy.

« VariMax50 NG:ssd on sisdinen kiertovahti. Kiertovahdille on haettu patenttia.

Téma aktivoituu, kun "External rotation monitor” -toiminnon DIP-valintakytkin
on OFF-asennossa (POIS).

Sisdinen kiertovahti mittaa ajallisesti eri tavalla sen mukaan, onko moottorin
nopeus yli vai alle 37 r/min.

Moottorin nopeuden ollessa yli 37 r/min mittaus alkaa nopeuden ollessa vakaa
kdynnistyksestd normaalisti noin 30 sekunnin kuluttua, jonka jilkeen mittaus
tapahtuu jatkuvasti.

Keltainen merkkivalo “Rotation” vilkkuu jokaisen hyvaksytyn mittauksen jélkeen.
Mittausten vélinen aika vaihtelee 22 sekunnista lahes kahteen minuuttiin.

Moottorin nopeuden ollessa alle 37 r/min ohjausyksikko lisdd nopeutta kahden
tunnin vélein kierrosnopeuteen 37 r/min. Kdynnistyksen jilkeen tdma mittaus
alkaa 10 minuutin kuluttua.

Nopeus sdilyy 2 minuuttia, kun varsinainen mittaus suoritetaan.

Mittauksen varmistamiseksi tehddan uusi mittaus 10 minuutin kuluttua. Jos
molemmat mittaukset ovat positiivisia, eli kaikki on normaalia, seuraava mittaus
tehdédédn vasta kahden tunnin kuluttua.

Téama sekvenssi toistetaan samalla aikavililld edellyttden, ettd moottorin nopeus on
alle 37 r/min.
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Jatkuu seur. sivulla



Jatkoa edell. sivulta

« VariMax50 NG:ssa voi vaihtoehtoisesti olla ulkoinen kiertovahti (roottoriin asennettu
magneetti ja siihen liittyvé kiertovahti). Tama kytketdan koskettimiin 9 ja 10, ja "External
rotation monitor” -toiminnon DIP-valintakytkimen on oltava ON-asennossa (PAALLA).

- Jos molemmat kiertovahtityypit poistetaan kiytostd, koskettimien 9 ja 10 véliin
asennetaan 820 ohmin (1 % % W) vastus.

« VariMax50 NG:ssd on yhdysrakenteinen puhtaaksipuhallustoiminto.
Toiminnon voi kytked pois pdalta DIP-valintakytkimelld.

« VariMax50 NG:ssd tarvitsee olla vain suojattu kaapeli ja EMC-ruuviliitos

moottorille. Muita kaapeleita ei tarvitse suojata eiké niissd tarvitse olla
EMC-ruuviliitosta.

« VariMax50 NG kdynnistyy jannitekatkoksen jalkeen automaattisesti, f
ja lisdksi se nollaa uudelleenkdynnistyessaan kaikki hilytykset.

« VariMax-motor50 NG on askelmoottori, jolla on suuri viantomomentti koko
kierrosalueella.

« VariMax-motor50 NG:ssi ei ole yhdysrakenteista limpokosketinta. Ohjausyksikon
virransdato varmistaa, ettd moottorissa ei tapahdu ylikuumenemista.

» Moottorin pysdhtyessd aktivoituu pitomomentti, minké johdosta my®os roottori pysyy
aina liikkumattomana.
Pitomomentti katoaa, jos ohjausyksikon jannite menetetddn.

» Moottori toimitetaan vakiona 3 metrin kaapelilla.

ASENNUS

Asennusaukko 5 @

ey

Asennusaukko 5 ¢
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TEKNISET TIEDOT, OHJAUSYKSIKK®

Liitantdjénnite 1x230-240 V +/-15 %

50/60 Hz
Tuotettu teho maks. 222W
Tulovirta maks. 1,65 A
Tulon sulake maks. 10 A
Lihtojannite *) 3x0-260 V
Lihteva virta maks. 2,0A

TEKNISET TIEDOT, MOOTTORI

Maksimivaanto 4 Nm
Min. kierrosnopeus 1 r/min
Maks. kierrosnopeus 375 r/min
Moottorin lampdétila vaipassa, 110 °C
maks.

Akselin halkaisija 14 mm
Akselin pituus 40 mm

Lihtotaajuus 0-312 Hz
Kiihdytys- ja 30s
hidastusaika

Ympariston lampatila, ei -40 — +45°C
tiivistyv

Suojamuoto 1P44
Paino 0,8 kg
Mitat, KxLx S 162x195x56 mm

*) Tarkkaa arvoa ei saada digitaalisella mittauslaitteella

Ympiriston lampotila -30 - +45 °C

-40 - +45°C ™)
Suojamuoto IP54
Paino, mkl. moottorin 4kg

konsoli

Mitat mkl. akseli ja 130x130x171 mm

moottorin konsoli KxLxP

*) HUOMIO: Ohjausyksikon on pysyttivi jatkuvasti jannitteisend.
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DIP-VALINTAKYTKIN

Cleaning function
(Puhtaaksipuhallus)

External rotation
monitor
(Ulkoinen kiertovahti)

High speed *)
(Nopea kiynti )

Low speed *)
(Hidas kaynti )

Modbus termination

(Modbus-terminointi)

*) Manuaalinen ajo (testin yhteydessa)

T

DIP-valintakytkin
Palautus

i

Asetukset

Puhtaaksipuhallustoiminto on kytketty ON-tilaan (PAALLA).

Kun roottori on ollut pysahtyneend 10 minuuttia,
puhtaaksipuhallustoiminto aktivoituu ja roottori alkaa py6ria.
Varoituksena roottori pyorii ensin 6 sekunnin ajan moottorin

nopeudella 5 r/min, minka jilkeen se pysyy paikallaan 3 sekunnin ajan.
T4amdn jalkeen varsinainen puhtaaksipuhallus alkaa ja kestdd satunnaisen

ajan (10-20 sekuntia) moottorin nopeudella 20 r/min.

Normaalisti kdytetddn sisdistd kiertovahtia, jolloin DIP-valintakytkimen
tulee olla OFF-asennossa (POIS).

Jos kiytetadn ulkoista kiertovahtia, se kytketaan koskettimiin 9 ja 10,
jolloin DIP-valintakytkimen on oltava ON-asennossa (PAALLA).

Roottori pyorii asetetulla maksiminopeudella, kun DIPvalintakytkin on
ON-asennossa (PAALLA). Varmista testiajon jilkeen,

ettd DIP-valintakytkin on OFF-asennossa (POIS).

Roottori pyorii kiintedsti asetetulla miniminopeudella (moottorin
nopeudella 1 r/min), kun DIP-valintakytkin on ON-asennossa
(PAALLA). Varmista testiajon jilkeen, ettd DIP-valintakytkin on
OFF-asennossa (POIS).

Jos ohjausyksikké on viimeisend Modbus-silmukassa,
DIP-valintakytkimen on oltava ON-asennossa (PAALLA).




KAYTON MERKKIVALOT

On

(Pailld)

Run

(Kaynti)

Rotation

(Kierto)

Sisdinen kiertovahti

Ulkoinen kiertovahti

Modbus
(Modbus)

HALYTYS

Palaa kiintedsti.

Vilkkuu, kun ohjausyksikkoé on lauennut.

Palaa, kun moottorin tulee kiertéd, ts. kun tulosignaali ylittaa
kynnysarvon. Vilkkuu puhtaaksipuhallussekvenssin aikana

Vilkkuu jokaisen hyvéiksytyn mittauksen jalkeen, mutta vain kun
”External rotation monitor” -toiminnon DIP-valintakytkin on
OFF-asennossa (POIS). Katso lisétietoja kohdasta ”Toimintakuvaus”

sivulta 4

Vilkkuu, kun magneetti ohittaa kiertovahdin, riippumatta

”External rotation monitor” -toiminnon DIP-valintakytkimen asennosta.
Vilkkuu my®ds, jos tulosignaali on kynnysarvoa pienempi.

Jos aiot kéyttada Modbusia, katso erillinen kayttoohje

verkkosivustoltamme www.ibccontrol.se

Halytyksen yhteydessi ohjausyksikko kdynnistyy uudelleen 30 sekunnin kulutta. Vastaava punainen

merkkivalo syttyy samaksi ajaksi (30 sekunniksi).

Uudelleenkiynnistyksen jilkeen merkkivalo sammuu. Tdmi tapahtuu kaksi kertaa. Kolmannella kerralla
hilytysrele vetii ja hilytys “etenee”. Jotta hilytysrele vetdd ja hilytys “etenee’, ylld mainittujen kolmen
halytyksen on tapahduttava 90 minuutin sisilld. Muussa tapauksessa sekvenssi nollautuu.

Vihred merkkivalo palaa kiintedsti ensimmidisen ja toisen hilytyksen yhteydessd ja vasta kolmannen

halytyksen yhteydessi se alkaa vilkkua.
Taman jalkeen kaikki hilytykset ovat jaljelld.



Rotation fault (Py&rimisvirhe)

Sisdinen kiertovahti

Vian todennikéinen syy
asennuksen aikana

Ulkoinen kiertovahti

Vian todennikéinen syy
asennuksen aikana

Vian todennikéinen syy
kiyton aikana

Halyttad ja laukeaa, jos kaksi perdkkiistd mittausta osoittavat,
ettd roottori ei pyori. Lisétietoja on kohdassa ”Toimintakuvaus” sivulla 4.

- Hihna katkennut
- Hihna luistaa
- Roottori juuttunut

Halyttad ja laukeaa, jos pulssia ei saada 30 minuutin vilein
miniminopeudella

(moottorin 1 r/min) ja joka 20 sekunnin vilein maksiminopeudella
(moottorin nopeus 375 r/min). Ndiden nopeuksien vilinen aika on
lineaarinen.

Toiminnon voi kytked pois paalta DIP-valintakytkimella.

- Magneetti vdarinpdin
- Kiertovahti kytketty védrin (vddrd napaisuus), katso "Kytkennat” sivulta 12
- Liian suuri etdisyys kiertovahdin ja magneetin vililld, maks. 15 mm

- Hihna katkennut

- Hihna luistaa

- Roottori juuttunut

- Kiertovahti tai magneetti viallinen

External fault (Ulkoinen vika)

Ylijannite
Alijannite

Yli-/alilimpétila

Halyttad ja laukeaa, jos liitdntdjannite ylittad 276 V.
Halyttdd ja laukeaa, jos liitantdjannite alittaa 195 V.

Halyttdd ja laukeaa, jos ohjausyksikon limpétila ylittad/alittaa turvallisen
lampotilan.




Motor fault (Moottorin vika)

Moottorin limpdatila Ohjausyksikon virransaato varmistaa, ettd moottorissa ei tapahdu
ylikuumenemista.

Oikosulku Halyttdd ja laukeaa, jos on tapahtunut oikosulku vaihe-vaihe tai
vaihe-maa.

Vian todennékéinen syy - Oikosulku kaapelin tai moottorin vaiheiden vililld

- Maavuoto kaapelin tai moottorin vaiheen-maan valilld
- Katkos kaapelin tai moottorin vaiheessa
- Moottoria ei ole kytketty tai se on kytketty véédrin
Mittaa moottorin resistanssi. Sen tulee olla sama kaikissa kddmeissa.

Internal fault (Sis@inen vika)

Sisdinen vika Halytt4a ja laukeaa, jos ohjausyksikéssd on ilmennyt sisdinen vika.

POTENTIOMETRILLA TEHTAVAT SAADO

Manual speed Sulkemalla A1-A2 nopeutta ohjataan potentiometrilld, jossa on merkinta

(Manuaalinen nopeus) ”Manual speed”. Voidaan saatad vélilld 1-375 r/min moottorista.
Roottori kiertdd asetetulla nopeudella tulosignaalin arvosta riippumatta.
Tehdasasetus klo 11 (1 r/min moottorin akselista).

Max rpm Potentiometri maksimikierrosten asettamiseen.
(Maksimikierrokset) Saito valilla 50-375 r/min moottorista.
Tehdasasetus klo 11 (50 r/min moottorin akselilla).

RESET (PALAUTUS)

Palautus Painike ohjausyksikon palautukseen. Ohjausyksikko palautuu myés
jannitekatkoksen yhteydessi ja sulkemalla koskettimet 11-12.



EMC-VAATIMUSTEN MUKAINEN ASENNUS

Liitantdjannite Ulkoinen kiertovahti
3G1,5 R 4 LiYY 2x0,34

A 4 A o
Ei suojattu Ei suojattu
Moottori ‘ Tulosignaali
NCY-HAR/UL/CSA 4G0,75 « 2x0,34/0,5
Suojattu l Ei tarvitse suojata

Suojatulle kaapelille on kiytettava EMC-ruuviliitosta.
EMC-direktiivin vaatimusten tayttamiseksi on kéytettava ylla mainittuja kaapeleita tai vastaavia.

EMC-RUUVILIITOS

HUOMAUTUS!
Kun EMC-ruuviliitoksen suojus liitetdan, se on tehtava ylla kuvatulla tavalla.

¢




KYTKENTAKAAVIO

A15 s.

1x230V

KYTKENNAT

3-vaiheinen

c askelmoottori

I\

(Max 0,5A 30 VAC/DC)

| — —_ — 1

DO D1 Com

Manuaali Ohjaus- Ulkoinen  Reset Halystysrele Modbus
nopeus  jannite magneeti-

0-10V  anturi

Jannite tdytyy katkaista, ennen kuin laitteen parissa aletaan tyoskennelld.

HUOMIO: Ohjausyksikdssa voi olla vaarallinen jannite jopa 15 sekuntia irtikytkennan jalkeen ja

moottorin lakattua py6rimasta.

Liitintijannite
(L-N-PE)

A

Motor
(Moottori)
(U-V-W)

Manual speed
(Manuaalinen nopeus)
(A1-A2)

Input signal
(Tulosignaali)
(2-3)

1x230-240 V +/-15 %, 50/60 Hz.
HUOMAUTUS! Suojamaadoitus on aina kytkettava.

Jos VariMax50 NG kytketdan vaihe/vaihe viliin, mahdollista tyypin A

vikavirtasuojakytkintd ei saa kytkea.

VariMax-motor50 NG:td on kéytettava.
Kiertosuunta vaihdetaan vaihtamalla keskenddn kaksi vaihetta.

Tuottaa asetetun kierrosnopeuden sulkemisen yhteydessa.

0-10V
Plus liitetdan koskettimeen 2, miinus koskettimeen 3.

Jatkuu seur. sivulla
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Jatkoa edell. sivulta

12 V output
(12 V:n lihto)
(3-11)

External rotation
monitor

(Ulkoinen kiertovahti)
(9-10)

Reset
(Palautus)
(11-12)

Alarm relay
(Hilytysrele)
(13-14-15)

Modbus
(Modbus)
(A-B-C)

Laht6 12 V DC:lle. Kosketin 3 on miinus, kosketin 11 on plus.
Maks. 50 mA.

Jos kaytetadn ulkoista kiertovahtia, se kytketéddn alla kuvatulla tavalla.
Valkoinen johdin liitetaan koskettimeen 9, ruskea koskettimeen 10.
Magneetti asennetaan etelapuoli (S) anturiin pdin.

Maksimietdisyys 15 mm.

Etédpalautus hilytyksen yhteydessa.
Ohjausyksikko palautuu automaattisesti jannitekatkoksen yhteydessa.

Sulkeutuu valilld 14-15 hilytyksen tai jannitekatkoksen yhteydessa.
Maks. 0,5 A:n resistiivinen kuorma / 30 V. AC/DC.

Jos aiot kéyttaa Modbusia, katso kiyttdohje verkkosivustoltamme

www.ibccontrol.se.

TULOSIGNAALI/KIERROSNOPEUS

Kierrosnopeus (%)

Tulosignaali - kierrosnopeus

100

80

60

40

20

Tulosignaali 0-10 V

Tulosignaali midraytyy suoraan suhteessa roottorin hy6tysuhteeseen, mikd merkitsee, ettd tulosignaali ja

kierrosnopeus ovat oheisen kaavion mukaiset.
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TARKASTUKSET ENNEN OHJAUSYKSIKON JANNITEKYTKENTAA A

Tarkasta, ettd ohjausyksikko on kytketty sivulla 12 olevan ohjeen mukaisesti.
Liitantdjannite 1x230-240 V +/- 15 %, 50/60 Hz.

Tarkasta, etti tulosignaali on 0-10 V.
Tarkasta, ettd kiertovahti ja puhtaaksipuhallustoiminto ovat kytkettyina.
LAITTEISTON KAYTTOONOTTO A

On tapahduttava vuorojarjestyksessi

Tarkasta, ettid moottori kiertiaa oikeaan suuntaan suhteessa roottorin kiertosuuntaan.
Jos suunta on vaara, vaihda keskendian moottorin kaksi vaihetta.

Maksimikierrosnopeuden Aseta “High speed” -toiminnon DIP-valintakytkin ON-asentoon
siidtd (PAALLA).
Sddda "Max rpm” niin, ettd roottori kiertad nopeudella 10-12 r/min
(tai roottorin valmistajan ohjeen mukaisesti).
Varmista testiajon jilkeen, ettd DIP-valintakytkin on OFF-asennossa
(POIS).

Minimikierrosnopeuden Aseta "Low speed” -toiminnon DIP-valintakytkin ON-asentoon
tarkastus (PAALLA).
Tarkasta, ettd roottori kdynnistyy. Minimikierrosnopeus on kiinteésti
asetettu. Varmista testiajon jilkeen, ettd DIP-valintakytkin on
OFF-asennossa (POIS).

Puhtaaksipuhalluksen Katkaise jannite.

tarkastus Tarkista, ettd “Cleaning function” -toiminnon DIP-valintakytkin on
ON-asennossa (PAALLA) ja ettd tulosignaali on poiskytkettyna.
Jannitteen uudelleenkytkennin jilkeen puhtaaksipuhallustoiminto
kdynnistyy siten ettd roottori py6rii 6 sekunnin ajan moottorin
nopeudella 5 r/min, minka jéilkeen roottori seisoo paikallaan 3 sekuntia.
Tadman jilkeen varsinainen puhtaaksipuhallus alkaa ja kestda satunnaisen
ajan (10-20 sekuntia) moottorin nopeudella 20 r/min.

Sisdisen

kiertovahdin tarkastus Keltaisen merkkivalon “Rotation” on vilkuttava hyvaksytyn mittauksen
jalkeen. Lisétietoja on kohdassa > Toimintakuvaus” sivulla 4.

Ulkoinen kiertovahti Keltaisen “Rotation” -merkkivalon on vilkuttava, kun magneetti ohittaa
kiertovahdin riippumatta DIP-valintakytkimen asennosta.

Lopuksi anna sadtokeskuksen ohjata roottoria maksimi- ja miniminopeudella ja

tarkista, ettd roottorin kiertonopeus on oikea.

. /
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